
海南经贸职业技术学院
物流系统仿真软件项目采购需求及报价表
	序号
	产品名称
	采购需求
	响应内容
	单位
	数量
	单价（元）
	金额（元）

	1
	物流系统仿真软件
	1、全中文界面，二级菜单也是中文界面。
2、具有各种形式传送带、升降机、AGV无人搬运车、自动立体库货架、驶入式货架、旋转货架、移动货架、旋转移栽装置、液压机、智能导向设备，作业管理器等100余种标准化物流设备3D模块。
3、(系统包含订单管理系统，用企业真实的订单数据驱动仿真模型，现场演示运行模型驱动数据包含《商品管理数据》，《货架初始库存数据》，《立体库初始库存数据》，进货数据，《货架出库数据》，《自动仓库出库数据》，《自动仓库出库拣选数据》，《卸货平台拣选数据》，《普通仓库补充数据》等，仿真驱动的数据真实性对仿真意义重大。
4、模型可生成EXE文件，脱离软件独立运行。
5、(仿真模型中导入复杂算法，展示智慧人工智能，需要编写代码，因此现场演示运行TM命令编辑器支持语法检测及断点调试和配备命令查询系统。包含该系统大大简化编写代码难度，编写代码不能成为用户负担。
6、(该仿真系统数据分析优化功能丰富，必须现场演示运行如下数据分析功能：作业人员或设备时间效率分析、作业人员或设备产能分析、物流ABC活动成本分析、作业员（叉车）移动距离统计分析、作业员（叉车）移动路径展示分析、堆垛机移动距离统计分析，货位利用率分析等；通过数据分析结果，判断仿真模型的合理性和科学性，也可以确定仿真模型优化和改进方向。
7、(该系统可扩展性要强，和多款主流软件互通，其中至少与CAD软件互通，.现场演示运行直接将仿真模型输出为2D或3D的AutoCAD(DXF格式)文件，也将CAD文件导入仿真模型中，直接从仿真模型导出CAD文件。
8、内嵌测量生产能力、仿真参数监控、搜索商品代码等实时互动窗口。
9、具备能够快速生成自动立体仓库系统、自动分拣系统和仓储系统的制作向导。 
10、(该系统有高度集成性和智能型，现场演示运行同一个作业员要独立完成拿取笼车、装载货物、检验货物、搬运入库等多项作业任务。
11、为了提高场地利用率和码垛的稳定性，要求实现螺旋式堆码方式。
12、根据不同的订单进行人工拣选时，作业员能够精确定位到具体货位。
13、(该系统可对工厂及生产线进行仿真，为了展现厂区高度人工智能化操作，必须现场演示运行叉车根据厂区限速要求，自动变换行驶速度。
14、能够在卸货、装载、入库、分拣、包装加工、出库环节中全程跟踪货物。
15、软件可实时显示从GPS和RFID等位置信息系统获取的数据，实现自动化位置感知和路线管理
16、(提供作业管理器导入人工智能算法，实现作业人员最短路径自动判断，作业任务团队协作，作业优先顺序自动判断等等基本功能。
17、内含控制功能设备，如：智能导向物，智能导向物二，计时器，自动立体仓库控制器，ID管理器，物流流量控制器，车位管理设备，XML计划管理器，作业要求路由器，货物分类系统控制器，货物分类系统滑梯口，初始库存管理器，转车轨道控制器，分类系统控制器，动力控制设备。
18、提供传感器模块，可以检测货物的状态。如果当传感器被通过的货物等所激发进入有感（即传感器感知到有货物等）状态时需要通知某个作业管理器，则通过此项与那个作业管理器相连接。如果当传感器的有感（即传感器感知到有货物等）状态结束时需要某个通知作业管理器，则通过此项与那个作业管理器相连接。
19、在软件中，有实时记录和设置视点两种方式录制AVI文件，其中，实时记录方式指在用户操作模型的过程的同时将操作时的情况记录到AVI文件中；设置视点的方式指先选择若干个固定的视点并可以做相应的编辑，然后软件自动顺着设定好的视点移动并记录到AVI文件中。
20、提供加工设备模块，是将原料投入后生成产品的设备。投入物的形式只支持在周转箱中装有商品的形式。投入物的所有周转箱的条形码必须一致，另外，在最后投入的周转箱上需要设定有1托盘的最后标志。生成物也是１个周转箱中装有商品的形式。
21、该软件采用日志文件方式，以秒为单位详细记录下仿真系统模型在运行过程中某一时刻，每个商品、每个设备以及每个工作人员运行情况的数据。为后期的仿真分析提供了详细可靠的基础数据。
22、该软件系统采用视窗操作方式，物流设备及功能模块可直接点击按钮添加使用。各个设备之间的逻辑关系可根据在设备上的货品流向方便地通过鼠标即可建立连接。无需烦琐编程。并且在建模过程中可随时根据需要，调整和修改设备参数。另外，在完成的模型中还可以将具有个性化的设备组保存为设备库文件，便于灵活的多次调用。
23、软件中的设备模块都是根据现实物流设备原形进行开发的。都具有与真实物流设备相对应的功能。并且可以通过模块自身的属性调整尺寸、颜色、形状以及机械参数等。 各个设备模块在建成仿真模型系统中，既在功能上有独立性，在逻辑连接上又有关联性；因而仿真模型系统中不同的设备或作业区域能够完成对相对独立的离散时间的处理。从而能很好地表现物流配送中心的局部及整体的作业流程。
24、为证明该软件的实用性和实战效果，必须提供国内985或211高校实验室成功运用该软件的证明材料，必须有985或者211高校引进该软件的合同复印件。
25、(需提供教育部高等职业教育专业教学资源库仓储、配送两门课的仿真教学案例。厂家提供与教育部高等职业教育专业教学资源库建设项目组签订合同复印件，并提供仓储与配送两门课程资源库内容的截图至少8张。
26、本系统建模过程中无需编译。在建模过程中随时执行或停止模拟，无需等待，便于及时发现建模过程中存在的问题。
27、本系统能够在3D环境中显示作业员、叉车的行驶路径及滞留时间信息，能够随时获取作业员及叉车移动距离统计数据，可用于物流路径分析及优化。
28、本系统能够输出自动化立体仓库堆垛机在每次出入库运作过程中的移动距离，包括自动化仓库名称、出入库作业名、水平距离和垂直距离等信息。
29、本系统支持从外部导入.3ds文件格式3D模型，可用于替换货物、设备的形状，加强模型显示效果。
30、本系统能够导出高分辨率的3D效果图，包括BMP、DIB、JPG、JFIF格式。
31、本系统支持用户自定义设备库，用户可以根据需要将模型文件中的某个设备模块或者某个区域另存为设备库文件，方便反复调用，提高建模效率。
32、软件需要现场演示（或视频演示）带星号的技术要求。
33、要求网络版200点+2个单机版。
售后要求：质保期3年，3年内免费升级软件，3年后软件升级费用不超过合同价7%。软件终身免费维护。

注：投标产品须完全满足以上需求，有负偏离将按无效投标处理。
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投标单位（盖单）：

联系人：

电话：
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